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adaptando sistemas como los que ya se
utilizan en la industria termosolar, por
ejemplo”.

Para abordar todos esos retos tecno-
16gicos, Tekniker trabaja en diversas
iniciativas en las que se integran la ges-
tidén y el almacenamiento de calor y
frio, &mbito es-
te ultimo en el
que Aranzabe "
hace hincapié
frente a la cre-

ciente impor- El consumo
tancia que ten- de calory frio
dra. puede y debe
En esa linea  jugar un papel
mas activo

de trabajo, dife-
rentes proyec-
tos europeos
como Indigo, Fedecom o Beststorage le
estd permitiendo al centro desarrollar
herramientas para diseflar sistemas y
operarlos de forma que los consumos
sean minimos. De hecho, de la mano
de empresas de su entorno ya los estan
aplicando con reducciones sensibles en
costes y consumos.

En la gestion y almacenamiento de
calor de alta temperatura, “nuestra ex-
periencia desarrollada en multiples

proyectos en el sector termosolar nos
pone en una inmejorable posicién pa-
ra impulsar proyectos de descarboniza-
cion en la industria”, afirma Aranzabe.
Todo el trabajo descrito lo alterna con
la labor que viene desarrollando en el
ambito de la generacién de hidrégeno
verde a partir del despliegue de dife-
rentes proyectos para desarrollar elec-
trolizadores, superar sus limitaciones
técnicas o reducir sus costes.

Consorcio del
proyecto ‘Corob’ en
el Kick-off Meeting
celebrado en Lortek
el pasado 19 de
octubre .

Investigadores
de Tekniker
trabajando

en un proyecto.

Robética

Lortek rompe
los esquemas
de produccion

Lidera el desarrollo de una solucién multi-robot
flexible, cooperativa e inteligente para procesos de arco
eléctrico en el marco del proyecto europeo Corob
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Los nuevos desaffos a los
que se enfrenta la industria
manufacturera, sujeta a
producir cada vez un ma-
yor catdlogo de referencias,
con pedidos pequefios y
una alta customizacidn,
han impulsado a Lortek a
liderar durante los tres pro-
ximos afos el proyecto eu-
ropeo Corob para crear un
entorno de fabricacién in-
teligente y flexible.

Segun explican desde el
centro tecnoldgico, desa-
rrollaran una solucién mul-
ti-robot flexible, cooperati-
va e inteligente para proce-
sos por arco eléctrico (unio-
nes y fabricacién aditiva).
Una propuesta que busca-
rd, a su vez, reducir el con-
sumo de material y el ni-
mero de utillajes, minimi-
zando sus costes y aumen-
tando la productividad al
ser menor los tiempos de
cambio de utillajes. Para
materializar este nuevo pa-
radigma de fabricacidn tra-
bajarén en dos lineas de in-

vestigacién: nuevos algorit-
mos de control avanzado y
nuevos métodos de inspec-
cion de proceso en entor-
nos complejos.

Casos de uso

En el transcurso del proyec-
to se desarrollaran dos ca-
sos de uso, en los que se
produciran sen-
dos demostra-
dores con un
nivel de madu-
rez tecnoldgica
TRL6.

El primer ca-
so de uso se
ubicard en Lor-
tek y consistird
en una celda de soldadura
robotizada sin utillajes. En
esta celda dos robots mani-
puladores equipados con
garras multi-referencia se-
leccionaran piezas con di-
ferentes geometrias y las
enfrentaran para que un
tercero pueda soldarlas en-
tre si, garantizando dindmi-
camente las tolerancias de
posicionamiento durante el

Apovyaran a 15
pymes
europeas en
sus desarrollos
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proceso. Finalmente, se ins-
peccionard el resultado con
algoritmos de vision e IA.

El segundo caso de uso
consistird en una aplicacién
de fabricacién aditiva para
reparacion de componentes
de alto valor y gran tama-
fio. El problema de estas
aplicaciones suele ser las
diferencias entre el modelo
CAD vy la pieza real. Para
ello, un primer robot esca-
neard la geometria, mien-
tras que un segundo repa-
rard la pieza utilizando la
informacién proporcionada
por el primer robot y técni-
cas de aprendizaje activo.

Lortek participa activa-
mente en el caso de uso de
soldadura por arco, donde
desarrollard los algoritmos
de vision y control para la
realizacion del placing de
piezas multi-geometria y el
nuevo algoritmo de control
de impedancia
adaptativo ba-
sado en Rein-
forcement Lear-
ning. También
creard solucio-
nes de inspec-
cion no des-
tructivas basa-
das en visi6n
artificial e impulsadas con
inteligencia artificial.

Por otro lado, liderara la
supervisién técnica de las
soluciones aportadas por
terceras empresas a través
una convocatoria abierta a
partir de mayo de 2024 pa-
ra apoyar a 15 pymes euro-
peas en los desarrollos que
realicen alineados con el
proyecto Corob.



